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Technische Informationen

Die mechanisch kommutierten BCI-Innenldufer-Motoren bieten neben ihrem besonders wirtschaft-
lichen Preis-/ Leistungsverhéltnis alles, was einen echten ebm-papst ausmacht: Zuverldssige
Technik mit zuverldssigem Entwicklungs- und Anwendungsservice, sowie Zubehdr nach Wunsch —
vom Getriebe Uiber Bremsen bis zur Drehzahlsensorik. Diese neuen DC-Motoren arbeiten besonders
wirtschaftlich in der industriellen Automation, der Handhabungstechnik, im Maschinen- und
Anlagenbau, in der Chemie- und Medizintechnik, in Laborgerdten sowie in der Haus-, Textil- und
Drucktechnik.

Das moderne Ankerdesign mit einem 8- oder 12-teiligen Kommutator und spezielle Kohlebiirsten-
qualitdten garantieren einen storungsfreien, langlebigen Betrieb. Die Kohlenbiirsten sind auf einer
Leiterplatte positioniert. BCI-Motoren iiberzeugen mit gutem EMV-Schutz. Fiir besonders hohe

EMV-Anforderungen ist optional auf der Leiterplatte eine zusétzliche Motorentstérung vorgesehen.

Die permanenterregten BCI-Motoren kénnen innerhalb eines breiten Drehzahlbereiches eingesetzt
werden. Durch ihr minimales Rastmoment eignen sie sich hervorragend fiir niedrige Drehzahlen
und bieten eine herausragende Gleichlaufqualitat. Darliberhinaus bieten die BCI-Motoren durch ihre
hohe Uberlastfahigkeit im Kurzzeitbetrieb auch sehr gute dynamische Eigenschaften.
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BCl-Motoren werden mit hochwertigen Prazisionskugellagern mit Langzeitschmierung ausgeriistet.
Die geschlossenen Kugellager sind zusétzlich beidseitig durch Abdeckungen vor dem Eindringen
von Kohlestaub geschiitzt. Das reduziert den VerschleiB und erhdht damit die Lebensdauer.

Flansche aus Zink-DruckguB in Industrie-Standardabmessungen. Universell mit Montagebohrungen
in mehreren Teilkreisdurchmessern fiir flexible Motormontage. Befestigung tiber Sacklochbohr-
ungen fiir gewindeformende Schrauben.

Die beidseitig abgestufte Welle sichert mit einer speziellen Lagerung das Ankersystem gegen zu
groBe axiale Belastungen. Hohe Axialkréfte auf die Welle fiihren nicht zwangslaufig zur Zerstorung
des Motors.

Kurz und biindig

— Ausgelegt fiir 12, 24, 40 und 60 V DC

— Lebensdauer 3000 h bei Nennbetrieb

— Drehrichtung links und rechts

— Funkenstorung optional nach Anforderung
— Warmeklasse B, VDE 0530

— Schutzart IP 40, optional hoher

ebmpapst
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BCI-Motor

BCl 42.25

— Gleichstrommotor mit Permanentmagneten aus keramisch gebundenem Ferrit.
— Mechanische Kommutierung tiber 8-teiligen Kollektor.

— Geschlossenes Stahl-Motorgehduse mit Zink-Druckguss-Lagerflanschen.

— Drehrichtung Rechts-/Linkslauf.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Isolierstoffklasse B.

— Schutzart IP 40, optional hoher.

Nenndaten

Typ BCI 42.25 A00 BCI 42.25 B00 BCI 42.25 C00 BCI 42.25 E00
Nennspannung (Ugy) VDC 12 24 40 60
Nenndrehzahl (ny) min-1 3300 3300 3300 3300
Nennmoment (My) mNm 38 38 38 38

Nennstrom (Igy) A 1,90 0,96 0,55 0,36
Nennabgabeleistung (Py) w 13 13 13 13
Nennwirkungsgrad, ca. (ny) % 60 60 60 60
Leerlaufdrehzahl (n) min-1 4000 3900 4000 4000
Leerlaufstrom (Ig,) A 0,30 0,19 0,11 0,07
Anlaufmoment (M) mNm 200 190 240 240
Anlaufstrom (1) A 7,6 4,0 2,6 1,7

Induzierte Spannung (Ujpay) V/1000 min-1 2,74 55 9,15 13,7
Anschlusswiderstand (Ry) Ohm 1,54 6,05 15,2 35
Anschlussinduktivitat (Ly) mH 2,2 8,9 25 56
Rotortragheitsmoment (Jg) kgm2x 10-6 74 74 74 74
Wérmewiderstand (Ry,) K/W 48 4,8 4.8 4.8

Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40

Zul. Umgebungstemp.bereich (Ty) °C 0..+40 0..+40 0..+40 0..+40
Motormasse (m) kg 0,4 0,4 0,4 0,4

Bestell-Nr. 931 4225 002 931 4225 001 931 4225 003 931 4225 004

Elektrischer Anschluss

Drehrichtung auf Antriebswelle gesehen rechts
Kabelldnge 300 + 30 ab Motor

Kabelenden 7 = 2 abisoliert und verzinnt

Fradial FaXial 30 N

W i radial 60N Ly 2omm
L= Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer

— L Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h
(bei Ty max. 40°C).

Motorkennlinien fiir 24 V

T (Al Sacklochbohrungen fiir gewindeformende
E
= Schrauben nach DIN 7500
4000 2,0
n=f(M) 2
\ 39:0,1
32
3000 >\ 1.5 2003 7005 = 30
g. [ — ]
\ m
=]
2000 1,0 y
(@
=1 (M) ™~ 2, o
1000 05 o %
Fa 2101 20,1 3,7 H10 (4x)
A (6,5 tief)
0 2,8 H10(4x)
(6,5 tief)
> 20 40 60 80 100 [mNm]
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BCI-Motor

BCl 42.40

Informationen

— Gleichstrommotor mit Permanentmagneten aus keramisch gebundenem Ferrit.

— Mechanische Kommutierung (ber 8-teiligen Kollektor. g

— Geschlossenes Stahl-Motorgehduse mit Zink-Druckguss-Lagerflanschen. =

— Drehrichtung Rechts-/Linkslauf. g

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1). =3

— Isolierstoffklasse B.

— Schutzart IP 40, optional héher.
k]
=3
£
S
=
s
(=]
(-4
=

Nenndaten

BCI 42.40 A00 BCI 42.40 B0O BCI 42.40 C00 BCI 42.40 E00 z
Nennspannung (Ugy) vV DC 12 24 40 60 E
Nenndrehzahl (ny) min-t 3100 3100 3100 3100 §
Nennmoment (My) mNm 57 57 57 57
Nennstrom (Igy) A 2,5 1,1 0,7 0,46
Nennabgabeleistung (Py) w 19 19 19 19
Nennwirkungsgrad, ca. (ny) % 63 70 68 68 _§
Leerlaufdrehzahl (n,) min-1 3850 3600 3700 3670 E?
Leerlaufstrom (Ig,) A 0,27 0,17 0,09 0,06 E
Anlaufmoment (M) mNm 330 320 390 390
Anlaufstrom (1) A 11,2 59 4,0 2,5
Induzierte Spannung (U;ay) V/1000 min-1 3,04 6,4 10,5 16
Anschlusswiderstand (Ry) Ohm 1,08 41 10,2 23,5 :§
Anschlussinduktivitét (L) mH 1,2 51 13,7 32,0 §
Rotortrdgheitsmoment (Jg) kgm2x 10-6 11,5 11,5 11,5 11,5 g
Warmewiderstand (Ry,) K/W 4,75 4,75 4,75 4,75
Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
Zul. Umgebungstemp.bereich (Ty) °C 0..+40 0..+40 0..+40 0..+40
Motormasse (m) kg 0,5 0,5 0,5 0,5 3
Bestell-Nr. 931 4240 002 931 4240 001 931 4240 003 931 4240 004 g

é

Elektrischer Anschluss

Drehrichtung auf Antriebswelle gesehen recht Pt Faxial -~ 30N
rehrichtung auf Antriebswelle gesehen rechts
chiung g | fua  Fradial 60N Ly pomm
Kabellénge 300 =+ 30 ab Motor e ) )
Kabelenden 7 + 2 abisoliert und verzinnt L= Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
—lL, Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h 2
(bei Ty max. 40°C). @
Motorkennlinien fiir 24 V _g
E (A Sacklochbohrungen fiir gewindeformende =
£ Schrauben nach DIN 7500 2
4000 2,0
42
\QM) 39:0,1
— 32
3000 S 15 20203 85:05 " ~ 30 |
— g
2000 10 3 %
I=1f(M) ? & S 2 §
1000 0,5 Py o A g
Fr 20,1 20,1 3,7 H10 (4x)
A (65 tien *
0
2,8 H10 (4x)
(6,5 tief)
> 20 40 60 80 100 [mNm]
3
(=]
=
=1
b t £
eompaps 15 |2
3
>




BCI-Motor

BCl 52.30

— Gleichstrommotor mit Permanentmagneten aus keramisch gebundenem Ferrit.
— Mechanische Kommutierung iiber 12-teiligen Kollektor.

— Geschlossenes Stahl-Motorgehduse mit Zink-Druckguss-Lagerflanschen.

— Drehrichtung Rechts-/Linkslauf.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Isolierstoffklasse B.

— Schutzart IP 40, optional hoher.

Nenndaten

Typ BCI 52.30 A0 BCI 52.30 B0O BCI 52.30 C00 BCI 52.30 EQ0
Nennspannung (Ugy) VDC 12 24 40 60
Nenndrehzahl (ny) min-t 3600 3600 3600 3600
Nennmoment (My) mNm 100 100 100 100
Nennstrom (lgy) A 4,8 2,2 1,35 1,0
Nennabgabeleistung (Py) w 38 38 38 38
Nennwirkungsgrad, ca. (ny) % 66 71 7 71
Leerlaufdrehzahl (n) min-1 4200 4200 4200 4200
Leerlaufstrom (Ig,) A 0,48 0,30 0,17 0,12
Anlaufmoment (M) mNm 550 650 650 790
Anlaufstrom (I5) A 20,8 12,0 8,8 5,9
Induzierte Spannung (Ujpay) V/1000 min-1 2,78 5,6 9,3 13,9
Anschlusswiderstand (Ry) Ohm 0,58 2,0 4.6 10,1
Anschlussinduktivitat (Ly) mH 0,9 3,6 10,1 22,5
Rotortragheitsmoment (Jg) kgm2x 10-6 23 23 23 23
Wérmewiderstand (Ry,) K/W 3,2 3,2 3,2 3,2
Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
Zul. Umgebungstemp.bereich (Ty) °C 0..+40 0..+40 0..+40 0..+40
Motormasse (m) kg 0,9 0,9 0,9 0,9
Bestell-Nr. 931 5230 002 931 5230 001 931 5230 003 931 5230 004
Elektrischer Anschluss Fradil Faial 90 N

Drehrichtung auf Antriebswelle gesehen rechts [ 130N L mm
Kabellinge 300 = 30 ab Motor W«M— radial 20 .
Kabelenden 7 + 2 abisoliert und verzinnt L= Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
— L Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h

AT (bei Ty max. 40°C).
Motorkennlinien fiir 24 V

?g (A Sacklochbohrungen fiir gewindeformende
= Schrauben nach DIN 7500
4000 8,0
n="f(M) S
~J & - R
\ r‘:,/\ \&\} oA N 4901
50,3 95205
3000 6,0 \?_*\ .30 o
2000 40 - a) s
% 3 (.7 S
288 s Q A\ oy ==
| =1 (M) s 2 . S Fa=>
1000 20 1= ¢
A )
20,1
5
A . ° 2 g
W,
> 50 100 150 200 250 [mNm] o
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BCI-Motor

BCl 52.60

Informationen

— Gleichstrommotor mit Permanentmagneten aus keramisch gebundenem Ferrit.

— Mechanische Kommutierung tiber 12-teiligen Kollektor. =

— Geschlossenes Stahl-Motorgehduse mit Zink-Druckguss-Lagerflanschen. =

— Drehrichtung Rechts-/Linkslauf. g

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1). S

— Isolierstoffklasse B.

— Schutzart IP 40, optional héher.
k=
s
£
S
=
o
S
(-4
=

o
BCl 52.60 A0 BCI 52.60 B0O BCl 52.60 C00 BCl 52.60 E00 ®
Nennspannung (Ugy) VDC 12 24 40 60 3
Nenndrehzahl (ny) min-t 3100 3100 3100 3100 S
Nennmoment (My) mNm 170 170 170 170
Nennstrom (Igy) A 6,4 3,0 1,8 1,2
Nennabgabeleistung (Py) w 55 55 55 55
Nennwirkungsgrad, ca. (ny) % 72 77 77 77 §
| (=]
Leerlaufdrehzahl (n) min-1 3500 3500 3500 3500 =
Leerlaufstrom (Ig;) A 0,60 0,40 0,20 0,13 ]
Anlaufmoment (Mp) mNm 800 980 1500 1500
Anlaufstrom (I, A 27,6 16,0 15,2 9,7
Induzierte Spannung (U;ay) V/1000 min-t 3,04 6,4 10,65 16,1
Anschlusswiderstand (Ry) Ohm 0,44 1,5 2,64 6,2 5
Anschlussinduktivitat (Ly) mH 11 4,7 13,1 29,9 g
Rotortragheitsmoment (Jp) kgm2x 10-6 46 46 46 46 g
Wérmewiderstand (Ry,) K/w 33 33 33 33
Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
Zul. Umgebungstemp.bereich (Ty) °C 0..+40 0..+40 0..+40 0..+40
Motormasse (m) kg 1,1 1,1 1,1 1,1
Bestell-Nr. 931 5260 002 931 5260 001 931 5260 003 931 5260 004
Sleﬁtrish(t:her Anfs Xhthsg lle gesehen recht o axal 3
rehrichtung auf Antriebswelle gesehen rechts
ohtung aut Anfriehswete g Fuw  Fradial 130N Ly pomm
Kabellénge 300 =+ 30 ab Motor ) )
Kabelenden 7 + 2 abisoliert und verzinnt . Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
= —lL, Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h 2
L (bei Ty max. 40°C). o
Motorkennlinien fiir 24 V S
(=]
Tg (A Sacklochbohrungen fiir gewindeformende =
= Schrauben nach DIN 7500 2
4000 80
S 52
— | n=ftMm ,\~$‘
—— D 49:0,1
3000 — 60 g 'Lt‘;: 25203 125205 - 36 o
| ) ) =
s c
2000 w o ! ; e 2
Y 1 ol g.L (. % Vas @ == e 9_."
| ©| E \\1,7 § S §
I=f(M) 3
1000 20y tn 2
g 201
A 22
0 @j"e& )
> 50 100 150 200 250 mNm] Lo
s
(=2
=
-
b t g
eompaps 117 S
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BCIl-Motor

BCl 63.25

— Gleichstrommotor mit Permanentmagneten aus keramisch gebundenem Ferrit.
— Mechanische Kommutierung tiber 12-teiligen Kollektor.

— Geschlossenes Stahl-Motorgehduse mit Zink-Druckguss-Lagerflanschen.

— Drehrichtung Rechts-/Linkslauf.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Isolierstoffklasse B.

— Schutzart IP 40, optional hoher.

Nenndaten

Typ BCI 63.25 AQ0D BCI 63.25 B0O BCI 63.25 C00 BCI 63.25E00
Nennspannung (Ugy) VDC 12 24 40 60
Nenndrehzahl (ny) min-t 3150 3150 3150 3150
Nennmoment (My) mNm 140 140 140 140
Nennstrom (lgy) A 54 2,7 1,65 1,1
Nennabgabeleistung (Py) w 46 46 46 46
Nennwirkungsgrad, ca. (ny) % 4l 71 7 71
Leerlaufdrehzahl (n) min-1 3600 3600 3600 3600
Leerlaufstrom (Ig,) A 0,8 0,4 0,25 0,15
Anlaufmoment (M) mNm 840 1100 1100 1100
Anlaufstrom (I5) A 28,0 17,5 12,0 74
Induzierte Spannung (Ujpay) V/1000 min-1 3,2 6,6 10,0 16,0
Anschlusswiderstand (Ry) Ohm 0,44 1,4 3,35 8,1
Anschlussinduktivitat (Ly) mH 0,7 2,9 71 18,1
Rotortragheitsmoment (Jg) kgm2x 10-6 40 40 40 40
Wérmewiderstand (Ry,) K/W 2,75 2,75 2,75 2,75
Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
Zul. Umgebungstemp.bereich (Ty) °C 0..+40 0..+40 0..+40 0..+40
Motormasse (m) kg 1,2 1,2 1,2 1,2
Bestell-Nr. 931 6325 002 931 6325 001 931 6325 003 931 6325 004

Elektrischer Anschluss

Drehrichtung auf Antriebswelle gesehen rechts
Kabelldnge 300 + 30 ab Motor

Kabelenden 7 = 2 abisoliert und verzinnt

Fradial FaXial 150 N
Fradial 150N Ly pomm

Faxial
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
— L Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h
(bei Ty max. 40°C).

Motorkennlinien fiir 24 V

?g (A Sacklochbohrungen fiir gewindeformende
= Schrauben nach DIN 7500
4000 8,0
n=f(M) 63 59,7:0,1
\ 48
36
3000 60 19,05 25:03 95205
N &z
v T
2000 ~_ 40 ‘ P « - 8 Faeb
) ™~ EL
1000 20 Sy b,
Fr
A 0 2:0,1
> 100 200 300 400 500 ImNm]
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BCI-Motor

BCl 63.55

Informationen

— Gleichstrommotor mit Permanentmagneten aus keramisch gebundenem Ferrit.

— Mechanische Kommutierung tiber 12-teiligen Kollektor. E

— Geschlossenes Stahl-Motorgehduse mit Zink-Druckguss-Lagerflanschen. =

— Drehrichtung Rechts-/Linkslauf. g

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1). S

— Isolierstoffklasse B.

— Schutzart IP 40, optional héher.
k]
=3
£
S
=
s
=]
(-4
=

Nenndaten
o
BCI 63.55 A00 BCI 63.55 B00 BCI 63.55 COO BCl 63.55 E00 ]
Nennspannung (Ugy) vV DC 12 24 40 60 2
Nenndrehzahl (ny) min-t 3000 3300 3300 3300 S
Nennmoment (My) mNm 270 270 270 270
Nennstrom (Igy) A 8,6 49 2,95 1,95
Nennabgabeleistung (Py) w 85 93 93 93
Nennwirkungsgrad, ca. (ny) % 79 79 79 79 _§
(=)
Leerlaufdrehzahl (n) min-1 3600 3600 3600 3600 =
Leerlaufstrom (Ig,) A 1,0 0,5 0,3 0,2 ]
Anlaufmoment (M) mNm 1900 2 550 2900 3100
Anlaufstrom (1) A 63,0 40,0 28,8 19,7
Induzierte Spannung (U;ay) V/1000 min-1 3,3 6,7 10,8 16,6
Anschlusswiderstand (Ry) Ohm 0,19 0,65 1,39 3,05 5
Anschlussinduktivitét (L) mH 04 1,5 4,0 9,4 g
Rotortrdgheitsmoment (Jg) kgm2x 10-6 75 75 75 75 g
Warmewiderstand (Ry,) K/W 2,45 2,45 2,45 2,45
Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
Zul. Umgebungstemp.bereich (Ty) °C 0..+40 0..+40 0..+40 0..+40
Motormasse (m) kg 1,7 1,7 1,7 1,7 3
Bestell-Nr. 931 6355 002 931 6355 001 931 6355 004 931 6355 003 §
=]
=)
Dreichtung auf anispowslisgosshen rochts Fro Faxal 150
rehrichtung auf Antriebswelle gesehen rechts ‘ fow Fragial 150N Ly ppmm
Kabellénge 300 =+ 30 ab Motor e ) )
Kabelenden 7 + 2 abisoliert und verzinnt L= Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
—lL, Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h 2
L (bei Ty max. 40°C). @
Motorkennlinien fiir 24 V S
o
Tg Sacklochbohrungen fiir gewindeformende E.
= Schrauben nach DIN 7500 2
4000 8,0
63 59,701
—— 1=f™ 74 48 i
7 — 36
3000 6.0 19,05 25103 125205
=) (=2
£l =
2000 40 = SE g | e 2
; 2 @
1=f(M) EL 'S
- & w0 @
1000 20 (RA\&2 Srhe =
B ! 8
A 0 /\%; s 2:01
> 100 200 300 400 500 [mNml
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BCI-Motor

BCI 42.25 A Stirnradgetriebemotor 24V DC

— Gleichstrommotor mit mehrstufigem Stirnradgetriebe
— Getriebegehéuse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-Abtriebswelle mit Nadellagerung.

— Flatline-Bauweise optimiert fiir kurze Bauldnge.

— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Andere Spannungen auf Anfrage

Best.-Nr.
941 4225...
BCI-42.25 B0O-A/39 3861 3 11 85 07 ...140
| BCI-42.25 B0O-A/65 6521 3 15 51 07 141 |
| BCI-42.25 B0O-A/82 8281 3 23 40 07 142 |
| BCI-42.25 BOO-A/106 | 106,1: 1 3 26 31 07 143 |
| BCI-42.25 BOO-A/140 | 1408 : 1 3 32 23 07 144 |
| BCI-42.25 BOO-A/191 | 191,0:1 4 47 17 07 145 |
| BCI-42.25 BOO-A/252 | 2526 : 1 4 62 13 07 146 |
Fradial Faxial 50N

| fua  Fragial 300N Ly 17mm
L= Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Ly Lebensdauererwartung L1( von 3 000 h

(bei Ty max. 40°C).

=) s e
o o
©; L = HIFg !
N
2 ®
\J 1 ’6‘1'_\00\ S =
N ol Fa=>
= <
RS ° s 8 3
) A w| &
e R &) ]
1 <2 S S
@ A W —F - N A\ M4 (4x)
<% / 02,3 H10 (24 Z i =R
% ) ‘——'\S’ A\
J e o284, 0,5x45° H
219,09 (4x) 0 2:01 | 27+01
27,203 70+05 1505 4,5
! 54+02
64
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Nenndaten

Typ

BCl-42.25 B00-C/18
BCI-42.25 B00-C/23
BCl-42.25 B00-C/26
BCI-42.25 B00-C/30
BCl-42.25 B00-C/37
BCI-42.25 B00-C/53
BCl-42.25 B00-C/67
BCI-42.25 B00-C/92
BCl-42.25 B00-C/142
BCI-42.25 B00-C/222
BCl-42.25 B00-C/296

BCI-42.25 B00-C/432*

)
=]
c
e
o=
=]
Ls
=
e
co
==

1
1
1
37,5:1
53,2 :1
67,8 :1
92,7 :1

142,5:1

222:1
296 : 1
432 :1

Getriebestufen

2
2
2
2
2
3
3
3
3
4
4
4

Nennmoment

0,6
0,7
0,8
0,9
1,1
1,5
1,9
2,5
3,9
55
7,3
9,0

Nenndrehzahl

min-1

176
141
123
108
88
62
49
36
23
15
1
8

BCI-Motor

BCl 42 C Stirnradgetriebemotor

24V DC

— Gleichstrommotor mit mehrstufigem Stirnradgetriebe
— Getriebegehduse aus Zink-Druckguss.
— Getriebe-Abtriebswelle mit kombinierter Gleit-/ Nadellagerung.
— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.
— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).
— Andere Spannungen auf Anfrage.

Masse

kg

0,7
0,7
0,7
0,7
0,7
0,7
0,7
0,7
0,7
0,8
0,8
0,8

Best.-Nr.
941 4225..

...230
.23
...232
...233
...234
...235
...236
...237
...238
...239
...240
.24

Nenndaten

Typ

BCl-42.40 B00-C/18
BCI-42.40 B00-C/23
BCI-42.40 B00-C/26
BCI-42.40 B00-C/30
BCI-42.40 B00-C/37
BCI-42.40 B00-C/53
BCI-42.40 B00-C/67
BCI-42.40 B00-C/92

BCI-42.40 B00-C/142
BCI-42.40 B00-C/222
BCI-42.40 B00-C/296*
BCI-42.40 B00-C/432*

Untersetzungs-
verhaltnis
Getriebestufen

18,75 : 1
234:
26,8 :
30,6:
37,5:
53.2:
67,8:
92,7:

142,5:

222
296 :
432 .

— = 4 g a alala g ala
AR A WOW LW W N NN NN

*Achtung: Die Einhaltung des max. zuldssigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe Begrenzung des Motorstroms erfolgen.

Abtriebswellenbelastung

Fa: max. zul. Axiallast 40 N
Fg: max. zul. Radiallast 120 N

Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer

Lebensdauererwartung Ly von 3 000 h

(bei Ty max. 40°C).

3
> 042
o 236
“e 032
" \2
‘3;% 219,05
[«)
® :
\ ‘;
7
<% (
e, FELe
=) 7
N [
I
1
22,8 H10
(4x)

ebmpapst

30

15°

7
(2,\7 H70

§

Motorldngen (mm)

019 +04
08 h7
7-01!

= =
= = =
Nm min-1 kg
0,9 165 0,8
1,1 132 0,8
1,3 116 0,8
1,5 101 0,8
1,8 83 0,8
2,3 58 0,8
2,9 46 0,8
40 33 0,8
6,1 22 0,8
8,5 14 0,9
9,0 10 0,9
9,0 7 0,9
61
50,6+02

Typ L1 L2
BCl 42.25 70+ 0,5 110,5 £ 1
BCl 42.40 85+0,5 1255 1
- L2
25=05 | 405+03 L1 15=05
20+05 5,101
3
- M4 (4x)
- g (10 tief)
Faed ~ &
4f } S g
Yo
] Q
= :
Fa —
Z 2401
17

Best.-Nr.
941 4240..

...230
...231
...232
...233
...234
...235
...236
...237
...238
...239
...240
.24

5,1+0,1

1

69,3
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BCIl-Motor

BCI 42 PX Planetengetriebemotor 24V DC

— Gleichstrommotor mit Planetengetriebe PX 42 und PX 52.

— Robustes Zinkdruckguss-Gehéuse im Baukastensystem.

— Fettschmierung flir wartungsfreien Dauerbetrieb.

— Abtriebswelle mit kombinierter Gleit-/ Kugellagerung.

— Optimierte Schrégverzahnung in der ersten Stufe fiir hohe
Laufruhe und hohe Lebensdauer.

— Andere Spannungen auf Anfrage.

I = PO — ) - —
2 £ % 3§ & & g 3
Ne g E 3 Se 3 = =
oS 3 g £ o5 2 2 £
28 @ s 2 3 2 @ E 2 3
RS = = = o 2 s g £ 2}
Nenndaten 52 8 2 2 = Nenndaten Sg e = = s
: Best.-Nr. Best.-Nr.
Typ 941 4225... 941 4240...
BCI-42.25 B00-PX42/17 17:1 1 06 194 06 ...136 BCI-42.40 B00-PX42/9 9:1 1 05 344 0,7 ...166
BCI-42.25 B00-PX42/72 72,25:1 2 22 46 07 ..137 BCI-42.40 B00-PX52/17 17 :1 1 09 182 0,9 ...136
BCI-42.25 B00-PX42/102 102:1 2 32 32 07 ...138 BCI-42.40 B00-PX42/38 38,25:1 2 1,8 81 0,8 ...167
BCI-42.25 B00-PX42/204 204:1 2 63 16 0,7 ...139 BCI-42.40 B00-PX42/54 54 :1 2 25 57 0,8 ...168
BCI-42.40 B00-PX52/72 72,25:1 2 33 43 1,0 .. 137
BCI-42.40 B00-PX52/102 102:1 2 4,7 30 1,0 ...138
BCI-42.40 B00-PX52/204 204:1 2 9,4 15 1,0 ...139
Motorléngen (mm) Getriebeldngen PX 42 Lo Lq 15405
Typ L1 L2 einstufig L2 zweistufig
BCl 42.25 70+ 0,5 35,3 50,8 30030 ab Motor
BCI4240 | 85+05 35,3 50,8 £ 2 Litzen LRt 15°
-ﬁ»‘ s AWG 18 ’
35 2 y
Abtriebswellenbelastung = F. X4z
c I 9
Fa: max. zul. Axiallast 150 N oo B \ g
FR: max. zul. Radiallast 250 N I8 @i
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer © Fas
Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h
(bei Ty max. 40°C).
Passfeder
DING885 - A3x3x16
Lo L1 15+05
Motorldngen (mm) Getriebeldngen PX 52
30030 ab Motor
Typ L1 L2 einstufig L2 zweistufig 25405 5 Litzen |72 verzinnt 30’
BCl42.25 | 70=0,5 41,9 60,2 .E.‘ 125 AWNG 18 2:+0,1
BCl42.40 & 85=+0,5 41,9 60,2 3. LZ s
F -PX 52 i
~ .y [\ —
& ol S
ol 2l® = mEwe
Abtriebswellenbelastung 8|3 - @& B
Fa: max. zul. Axiallast 500 N LB S !
Fgp: max. zul. Radiallast 350 N — .y
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer Passfeder (g tie?)
Lebensdauererwartung Ly von 3 000 h DING885 - A4x4x16

(bei Ty max. 40°C).
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BCI-Motor

BCI 42.40 SA Schneckengetriebemotor 24V DC

Informationen

— Gleichstrommotor mit Schneckengetriebe
— Getriebegehéuse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-Abtriebswelle mit Kugellagerung.
— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).
— Andere Spannungen auf Anfrage.

VARIODRIVE

VARIODRIVE Compact

VarioDrive C

. Best.-Nr.
Typ 941 4240...

BCI-42.40 B00-SA1/3 ...150
BCI-42.40 B00-SA1/7 7:1 0,28 443 1,1 ...151 §
BCI-42.40 B00-SA1/10 10,5:1 0,38 295 1,1 ...1562 §
BCI-42.40 B00-SA1/15 15:1 0,48 207 1,1 ...153 ua:
BCI-42.40 B00-SA1/21 21:1 0,55 148 1,1 ...154
BCI-42.40 B00-SA1/30 30:1 0,67 103 1,1 ...155
BCI-42.40 B00-SA1/40 40 :1 0,78 78 1,1 ...156
BCI-42.40 B00-SA1/68 68:1 1,32 46 1,1 ...157

BG-Motor

Abtriebswellenbelastung

Fa: max. zul. Axiallast 40 N

Fg: max. zul. Radiallast 40 N

Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lebensdauererwartung L von 3 000 h

(bei Ty max. 40°C).

Auf Anfrage andere Wellen-
maBe und Wellenabgang
rechts oder beidseitig.

[ —1
3
46,5 -~ - 136 = 'g
235 238 I o =
23 1.2 2% '
15+05 » 85+05 26 &2 <
12,5 M4x8 (4%) ~F
Eo SE I
| o
of5|at L

Fr J Q g)) N
A o 2= o A =
Il e I 5 v o 7 N ol® 2
® [ 0 ) % N S
A ! o Q 2+01 3 4 2
© Fp=> ﬁ [\ [
5 uREn ‘ " or S | g

M3x8 (4x;
1 ‘AL 25 J;A 1 TK024,6 ,L<Qé
38 40
M4x8 (4x) 50

[ —
(%]
(=]
=
=
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BCI-Motor

BCI 52.60 PX Planetengetriebemotor

24

VDC

— Gleichstrommotor mit Planetengetriebe PX 42 und PX 52.

— Robustes Zinkdruckguss-Gehéduse im Baukastensystem.

— Fettschmierung flir wartungsfreien Dauerbetrieb.

— Abtriebswelle mit kombinierter Gleit-/ Kugellagerung.

— Optimierte Schrégverzahnung in der ersten Stufe fiir hohe
Laufruhe und hohe Lebensdauer.

— Andere Spannungen auf Anfrage.

Best.-Nr.

941 5260...

BCI-52.60 B00-PX42/3 3,18:1 1 0,5 975 1,3 ...300
BCI-52.60 B00-PX42/5 5:1 1 0,8 620 1,3 ...301
BCI-52.60 B00-PX52/9 9:1 1 14 344 15 ...320
BCI-52.60 B00-PX42/21 | 21,25:1 2 2,9 146 1,4 ...302
BCI-52.60 B00-PX42/30 30:1 2 41 103 14 ...303
BCI-52.60 B00-PX52/38 | 38,25:1 2 53 81 1,6 ..321
BCI-52.60 B00-PX52/54 54 :1 2 74 57 1,6 ...322
Getriebeldangen PX 42 Lo 12505 15405
L2 einstufig | L2 zweistufig 30030 b Motor
35,3 50,8 25405 2 Litzen . ——=Tz2verzinnt 20°
20,
SCH G e -
. 35 ‘ 2
Abtriebswellenbelastung I Pxaz
Fa: max. zul. Axiallast 150 N EIN 38
FR: max. zul. Radiallast 250 N NI = ol
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer %
Lebensdauererwartung L von 3 000 h Fa
(bei Ty max. 40°C). b edﬁ
DING885 - A3x3x16
25+0,5 Lo 125+05 15205
300230 ab Motor ‘
<16, | 7+2 verzinnt o4
Getriebeldngen PX 52 ‘ 2 Litzen — —
. ) _ 125 AWG 18
L2 einstufig | L2 zweistufig L] L8
419 60,2 A ® -PX 52
& o
o 2 €
Abtriebswellenbelastung s % Z-E
Fp: max. zul. Axiallast 500 N Fam %‘
FR: max. zul. Radiallast 350 N
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer Passfeder \
DING885 - Adx4x16 (8 tief)

Lebensdauererwartung Ly von 3 000 h
(bei Ty max. 40°C).
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BCI-Motor

BCI 52 SA Schneckengetriebemotor 24 V DC

Informationen

— Gleichstrommotor mit Schneckengetriebe
— Getriebegehéuse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-Abtriebswelle mit Kugellagerung.
— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).
— Andere Spannungen auf Anfrage.

VARIODRIVE

—
o
o
(=%
3
=]

o

w

=

(=

(=]

=

=
=

(1]
[+
=
S
=]
s
Best.-Nr. Best.-Nr.
941 5230... 941 5260...
BCI-52.30 B00-SA1/3 3:1 0,24 1200 1,5 ...150 BCI-52.60 B00-SA1/3
BCI-52.30 B00-SA1/7 7:1 0,50 514 1,5 ...151 BCI-52.60 B00-SA1/7 §
BCI-52.30 B00-SA1/10  10,5: 1 0,66 343 1,5 ...152 BCI-52.60 B00-SA1/10 §
BCI-52.30 B00-SA1/15 15:1 0,84 240 1,5 ...153 BCI-52.60 B00-SA1/15 E
BCI-52.30 B00-SA1/21 21:1 0,97 171 1,5 ...154 BCI-52.60 B00-SA1/21
BCI-52.30 B00-SA1/30 30:1 1,17 120 1,5 ...155 BCI-52.60 B00-SA1/30
BCI-52.30 B00-SA1/40 40:1 1,36 90 1,5 ...156 BCI-52.60 B00-SA1/40
BCI-52.30 B00-SA1/68 68 :1 2,31 53 1,5 ...157 BCI-52.60 B00-SA1/68

BG-Motor

Abtriebswellenbelastung Motorldngen (mm) Auf Anfrage andere Wellen-

Fa: max. zul. Axiallast 40 N Typ K] L2 maBe und Wellenabgang
FR: max. zul. Radiallast 40 N BCI 52.30 95 + 0‘5 146 rechts oder beldseltlg.
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer

Lebensdauererwartung L4 von 3 000 h BCI5260 | 125=05 176
(bei Ty max. 40°C).

=
46,5 L2 . e
) =]
235 038 -.6
23 2 1501 L1 26 2.8‘0 =]
é U 1
125 k2 Y 2
o
"—‘ 4xM4x8 28
-©~ = DL
Fr - T N N4 N2 N
/ = R
¥ \ z NG o
— - & —IFt—-—-—-—-1+ I Q,rb q \ g IR
4(? ‘ & —f 2 \ - 2 .
© -
| | ! | ~ 0 ® — N 'y g
) L i hd [ >N\ ol © 2
R i T 8 1 N S — 1 S
Lo ; = o
© Fa=> = | i Q 201 S — - @y g ﬁ
= cma=c) & == g £ 3
2 T ‘ M3x8 tief (4x) 1 of g § o0
TK = 024.6 £ T2
1 25 ‘ |t 105 Z 225 gl
DU B ,
40 Litze: 2x AWG18
(4x) M4x8 tief 50
=
@
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=
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=
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BCIl-Motor

BCI 63 B Stirnradgetriebemotor 24V DC

— Gleichstrommotor mit mehrstufigem Stirnradgetriebe
— Getriebegehéuse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-Abtriebswelle mit Nadellagerung.

— Flatline-Bauweise optimiert fiir kurze Baulénge.

— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Andere Spannungen auf Anfrage.

& 5 = = 8 S = =
£ 5 s g g £ kK 8
52 3 s s Ng @ g 5
& = = = S %) & = = = S @
s £ £ £ 8 s £ £ = %
Nenndaten Ss 2 2 = = Nenndaten S5s g = i =
TP ' o1 o35l VP - Nm mini kg gqigycs
BCI-63.25 B00-B/303 303,6:1 4 28 10 1,8 ...190 BCI-63.55 B00-B/8 82:1 3 1,6 402 2,2 ...190
BCI-63.25 B00-B/454* 454 :1 4 30 7 1,8  ...191 BCI-63.55 B00-B/12 12,3:1 3 2,4 268 2,2 ... 191
BCI-63.25 B00-B/687* 687 : 1 4 30 5 1,8 ...192 BCI-63.55 B00-B/18 18:1 3 35 183 2,2 ...192
BCI-63.25 B00-B/1028* 1028,7 : 1 4 30 3 1,8 ...193 BCI-63.55 B00-B/27 276:1 3 54 120 2,2 ...193
BCI-63.55 B00-B/40 40,3:1 3 79 82 2,2 ...194
BCI-63.55 B00-B/64 64:1 3 12,6 52 2,2 ...195
BCI-63.55 B00-B/101 101,8:1 3 20,0 32 2,2 ...196
BCI-63.55 B00-B/136* 136,5:1 3 25,0 24 2,2 ...197
BCI-63.55 B00-B/189* 189:1 3 25,0 18 2,2 ...198
*Achtung: Die Einhaltung des max. zuldssigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe Begrenzung des Motorstroms erfolgen.
Abtriebswellenbelastung Motorldngen (mm)
Fa: max. zul. Axiallast 50 N Typ L
Fgr: max. zul. Radiallast 150 N BCl 63.25 95+0,5
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lebensdauererwartung L4 von 3 000 h BCI63.55 | 125+05
(bei Ty max. 40°C).
< 2505
§ 20+05 17 9-0.1
o e~
N Fa ®
¥ 1) s
| « é
ORI - ] @
* (3 IE
‘%Q $ < Fpe> < o - 1@ ‘ ‘
c & B g 88y
@ - R o
N & ;‘2’ g s |°
22,3 H101 ;’\
I \ B 1L
(4x) \\ - I/
S e o ‘ |
1\3\'\ €
LSy . . 9.9
(\Q+ 27,2+05 20,1 0,5x45 —
L 15+05 3501
7002
80
81
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BCI-Motor

BCI 63 D Stirnradgetriebemotor 24V DC

Informationen

— Gleichstrommotor mit mehrstufigem Stirnradgetriebe

— Getriebegehduse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-Abtriebswelle mit kombinierter Gleit-/Nadellagerung.
— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Andere Spannungen auf Anfrage.

VARIODRIVE

7]
(1]
=1
£
S

o

w

=

=

a

(=]

=

=

\ : o

S o 3 £ = S % £ = =

N.Z 8 S S N2 8 S S a

K= 2 £ S © K= 2 £ S © =]

TS QL c = 177 o] QL = = 1773 =

2 = = 1= @« 2c = c = %] o

Nenndaten £ & =z = s Nenndaten T Z2 = o s >
. . -Nr. . . Best.-Nr.

Typ i Nm  min+ kg 82?t6§|£5... Typ i Nm min-1 kg 92? 63%5...

BCI-63.25 B00-D/7 785:1 2 09 401 1,6 ...160 BCI-63.55 B00-D/7 7,85:1 2 1,7 420 21 ...250

BCI-63.25 B00-D/9 92:1 2 1,0 342 1,6 ...161 BCI-63.55 B00-D/9 92:1 2 2,0 359 2,1 ...251 _§

BCI-63.25 B00-D/11 1M11:1 2 1,3 284 1,6 ...162 BCI-63.55 B00-D/11 11,1:1 2 2,4 297 2,1 ...252 §

BCI-63.25 B00-D/13 138:1 2 1,6 228 1,6 ...163 BCI-63.55 B00-D/13 138:1 2 3,0 239 2,1 ...253 E
BCI-63.25 B00-D/18 184:1 2 2,1 171 1,6 ...164 BCI-63.55 B00-D/18 18,4 :1 2 40 179 21 ...254
BCI-63.25 B00-D/22 220:1 2 2,5 143 1,6 ...165 BCI-63.55 B00-D/22 22,0:1 2 48 150 2,1 ...255
BCI-63.25 B00-D/27 276:1 2 3,1 114 1,6 ...166 BCI-63.55 B00-D/27 276:1 2 6,0 120 21 ...256

BCI-63.25 B00-D/41 413:1 3 4,2 76 1,6 ...167 BCI-63.55 B00-D/41 41,3:1 3 8,1 80 2,1 ...257 n

S

BCI-63.25 B00-D/67 673:1 3 6,8 47 1,6 ...168 BCI-63.55 B00-D/67* 67,3:1 3 9,0 49 2,1 ...258 g

BCI-63.25 B00-D/117* = 1171:1 3 9,0 27 1,6 ...169 BCI-63.55 B00-D/117* = 117,1:1 3 9,0 28 2,1 ...259 g
BCI-63.25 B00-D/165* = 1658:1 3 9,0 19 1,6 ...170 BCI-63.55 B00-D/165* = 165,8 : 1 3 9,0 20 2,1 ...260

*Achtung: Die Einhaltung des max. zuldssigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe Begrenzung des Motorstroms erfolgen.

Abtriebswellenbelastung S
Fa: max. zul. Axia!last 50N Motorlingen (mm) E?
FR: max. zul. Radiallast 150 N o
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer Typ L o
Lebensdauererwartung L von 3 000 h BCI63.25 | 95+0,5

(bei Ty max. 40°C). BCI63.55 | 12505

0,5 g
25+0, 38+03 75 S
20+05 50,602 S
- . =
17 =
<<
~
=
ol Fa 3
Slo| | ¥ &
3 | 8 g
| —— 2
& =3
Fas> -_E
)
T
=
[*}
(7]
, T D
201 || 10 tief [~-]
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BCIl-Motor

BCI 63 E Stirnradgetriebemotor 24V DC

— Gleichstrommotor mit mehrstufigem Stirnradgetriebe

— Getriebegehéuse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-Abtriebswelle mit kombinierter Gleit-/Nadellagerung.
— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Andere Spannungen auf Anfrage.

5 & = = % g ¥ 3
Se # & & S 2 £ &
8 8 S S 8 83 S S
@n = = = S @ n= = = S @
58 QL c c 177} i 2 = = 177}
= = = = 2] £ = = = (]
Nenndaten ET 2 2 = = Nenndaten 5s 3z = = =
- Best.-Nr. . Best.-Nr.
TP ' Nm mint kg 9415355 [ TP 941 6355...
BCI-63.25 B00-E/15 1547:1 2 1,7 204 1,6 .7 BCI-63.55 B00-E/15 1547:1 2 34 213 2,1 ... 144
BCI-63.25 B00-E/18 184:1 2 21 17 1,6 .. 172 BCI-63.55 B00-E/18 184:1 2 4,0 179 2,1 ... 145
BCI-63.25 B00-E/23 2314:1 2 26 136 1,6 ..173 BCI-63.55 B00-E/23 2314:1 2 5,0 143 2,1 ...146
BCI-63.25 B00-E/31 311:1 2 35 101 1,6 .. 174 BCI-63.55 B00-E/31 311:1 2 6,8 106 2,1 . 147
BCI-63.25 B00-E/40 40,1:1 2 45 79 1,6 ..175 BCI-63.55 B00-E/40 40,1:1 2 8,7 82 2,1 ...148
BCI-63.25 B00-E/55 550:1 3 5,6 57 1,7 ...176
BCI-63.25 B00-E/70 704:1 3 7,2 45 1,7 LA77
BCI-63.25 B00-E/92 923:1 3 9,4 34 1,7 ...178
BCI-63.25 B00-E/142 142:1 3 144 22 1,7 .79
BCI-63.25 B00-E/184* 1848:1 3 150 17 1,7 ...180
BCI-63.25 B00-E/274* 2746:1 3 150 11 1,7 ... 181
*Achtung: Die Einhaltung des max. zuldssigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe Begrenzung des Motorstroms erfolgen.
Abtriebswellenbelastung
Fp: max. zul. Axiallast 50 N Motorlangen (mm)
Fg: max. zul. Radiallast 150 N Typ L
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer BCI63.25 | 95+05
Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h
(bei Ty max. 40°C). BCI63.55 | 125+0,5
8
048
236 25+0,5
' - 20102 M5 (4x) 66’5i%23,25¢o,1
S i Y 17 fief
SRR
© s9e | ¢ =~ 3 {o)
g RREEREE || 8
7 - N\ I — < = o §
i 7S e i SE
T\ s Fa=> lgg ‘§ _»T f— @[ 0
/ — o é
23,7 H10 :|] L
(199 @ o — 2041 p Z
02,3 H10 . 41,5+03 L 15405 80
(@) 225 83,5
Motor-

mittelpunkt
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BCI-Motor

BCI 63 PX Planetengetriebemotor

Informationen

24V DC

— Gleichstrommotor mit Planetengetriebe PX 52 und PX 63.

— Robustes Zinkdruckguss-Gehéuse im Baukastensystem.

— Fettschmierung fiir wartungsfreien Dauerbetrieb.

— Abtriebswelle mit kombinierter Gleit-/ Kugellagerung.

— Optimierte Schrégverzahnung in der ersten Stufe fiir hohe
Laufruhe und hohe Lebensdauer.

— Andere Spannungen auf Anfrage.

VARIODRIVE Compact VARIODRIVE

VarioDrive C

Best.-Nr.
K9 941 6395..

Best.-Nr.

k9 941 6355. .

BCI-63.25 B00-PX63/17* 17:1 1 15 185 16 ...131 BCI-63.55 B00-PX52/3 1

BCI-63.25 B00-PX63/72*  7225:1 2 59 44 1,7 ..132 BCI-63.55 B00-PX52/5 50:1 1 1,2 660 21 ...301 §

BCI-63.25 B00-PX63/102*  102:1 2 83 31 1,7 ..133 BCI-63.55 B00-PX63/9 90:1 1 2,2 367 21 ..135 §

BCI-63.25 B00-PX63/204* = 204:1 2 16,5 15 1,7 ...134 BCI-63.55 B00-PX52/21 = 2125:1 2 4,6 155 2,2 ...302 ua:
BCI-63.55 B00-PX52/30 300:1 2 6,5 110 22 ..303
BCI-63.55 B00-PX63/38 = 3825:1 2 8,3 86 22 ..136
BCI-63.55 B00-PX63/54 2

*Achtung: Die Einhaltung des max. zuldssigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe Begrenzung des Motorstroms erfolgen.

Getriebeldngen PX 52

BG-Motor

Motorldngen (mm) 2505 Lo L o 15:05
Tvp L1 L2 einstufig L2 zweistufig 3l 16 300230 ab Moter
i 125 2 Litzen 72 verzmn}—_ 01
BCI63.25 | 95+0,5 41,9 60,2 T AWG 18 2
BCI63.55 | 125+0,5 41,9 60,2 m
[SHIrs -PX 52
8 4
ag i
Abtriebswellenbelastung S // |
Fa=

Fa: max. zul. Axiallast 500 N
Fg: max. zul. Radiallast 350 N

Passfeder

. 8 tief
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer DING8SS - Atxx6 @1en
Lebensdauererwartung L1 von 3 000 h =
(bei Ty max. 40°C). =
S
=
o
39-05 L2 L1 {15205 =
28 30030 ab Motor 25
Motorldngen (mm) Getriebeldngen PX 63 ) 72 verzinnt
19 2 Litzen _ [ 2=01
Typ L1 L2 einstufig L2 zweistufig 3 T s AWG 18
BCI63.25 | 9505 4538 67,2 [ e -Pxes E
BCI63.55 | 125+0,5 45,8 67,2 5 ¢ 8 =2
S ‘ - =
8 2 9 S
[=) [£]
85 == @ 8
© Fa= =]
Abtriebswellenbelastung

Fa: max. zul. Axiallast 500 N
Fg: max. zul. Radiallast 350 N

ebmpapst

Passfeder,
DING885 -  A5x5%x28
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BCIl-Motor

BCI 63 SB Schneckengetriebemotor 24V DC

— Gleichstrommotor mit Schneckengetriebe
— Getriebegehéuse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-Abtriebswelle mit Kugellagerung.
— Fettschmierung fiir Dauerbetrieb.

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).
— Andere Spannungen auf Anfrage.

1) — 1) —
(=2 = = > = =
g % = S 5} @ % = b= 3
g2 5 5 g S = = &
Nenndaten Ss = i = Nenndaten Ss & = =
BT e
BCI-63.25 B00-SB1/2 2,5:1 0,30 1260 2,5 ...230 BCI-63.55 B00-SB1/2 5:1 0,57 1320 3,0 230
BCI-63.25 B00-SB1/7 7:1 0,77 450 2,5 ...231 BCI-63.55 B00-SB1/7 7:1 1,49 47 3,0 .23
BCI-63.25 B00-SB1/10 10:1 1,02 315 2,5 ...232 BCI-63.55 B00-SB1/10 10:1 1,97 330 3,0 ...232
BCI-63.25 B00-SB1/15 15:1 145 210 2,5 ...233 BCI-63.55 B00-SB1/15 15:1 2,79 220 3,0 ...233
BCI-63.25 B00-SB1/20 20:1 1,79 158 2,5 ...234 BCI-63.55 B00-SB1/20 20:1 3,46 165 3,0 ...234
BCI-63.25 B00-SB1/30 30:1 2,23 105 2,5 ...235 BCI-63.55 B00-SB1/30 30:1 4,29 110 3,0 ...235
BCI-63.25 B00-SB1/55 55:1 3,54 57 2,5 ...236 BCI-63.55 B00-SB1/55 55:1 6,83 60 3,0 ...236
BCI-63.25 B00-SB1/75 75:1 3,26 42 2,5 ...237 BCI-63.55 B00-SB1/75 75:1 6,28 44 3,0 ...237
Abtriebswellenbelastung Motorldngen (mm)
Fp: max. zul. Axiallast 80 N Typ L
FRZ max. zul. Radiallast 120 N BCl 63.25 95+ 05
Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lebensdauererwartung Ly von 3 000 h BCI 63.55 12505
(bei Ty max. 40°C).
63
80 27 84
48 5 25
| 15 36 50 h8 27,5
019,05
- P, 5
Fa RN -
L o ) 2 S
,—4-— ‘ A1 o3 o3 ][
| — T Y / 2 & g3 i
Fa= 4 C% °6 ) i ° Y
[ty 2, N5/ 1 -
o, = KA ¢ % N | K L eee . asco
& ~ od &
& il 3 |1
C 2 | 27 8
2 37 L | 1505

22,3 H 10 (4x)

Litze: 2x AWG18
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BCI-Motor

BCl 63 SC Schneckengetriebemotor

— Gleichstrommotor mit Schneckengetriebe
— Getriebegehéuse aus Zink-Druckguss.

— Getriebe-

— Fettschm

— Lebensdauer 3000 h bei Dauerbetrieb (S1).

— Andere S

Best.-Nr.
K9 9416325,

Abtriebswelle mit Kugellagerung.
ierung fiir Dauerbetrieb.

pannungen auf Anfrage.

24V DC

Best.-Nr.

Informationen

VARIODRIVE Compact VARIODRIVE

VarioDrive C

k9 941 6355..

ECI-Motor

BCI-63.25 B00-SC1/2 25:1 0,30 1260 2,1 ...240 BCI-63.55 SC 2 1

BCI-63.25 B00-SC1/7 7:1 0,77 450 2,1 .24 BCI-63.55 B00-SC1/7 7:1 1,49 4an 26 .24
BCI-63.25 B00-SC1/10 10:1 1,02 315 2,1 ...242 BCI-63.55 B00-SC1/10 10:1 1,97 330 26 ..242
BCI-63.25 B00-SC1/15 15:1 1,45 210 2,1 ...243 BCI-63.55 B00-SC1/15 15:1 2,79 220 26 ...243
BCI-63.25 B00-SC1/20 20:1 1,79 158 2,1 ...244 BCI-63.55 B00-SC1/20 20:1 3,46 165 2,6 ..244
BCI-63.25 B00-SC1/24 24:1 1,81 131 2,1 ...245 BCI-63.55 B00-SC1/24 24:1 3,50 138 26 ...245
BCI-63.25 B00-SC1/30 30:1 2,23 105 2,1 ...246 BCI-63.55 B00-SC1/30 30:1 4,29 110 2,6 ...246
BCI-63.25 B00-SC1/55 55:1 3,54 57 2,1 ...247 BCI-63.55 B00-SC1/55 55:1 6,83 60 26 ...247
BCI-63.25 B00-SC1/75 75:1 3,26 42 2,1 ...248 BCI-63.55 B00-SC1/75 1

Abtriebswellenbelastung

Fp: max. zul. Axiallast 100 N
Fg: max. zul. Radiallast 150 N

Zul. Wellenbelastung bei Nenndrehzahl und einer
Lebensdauererwartung Ly von 3 000 h

(bei Ty max. 40°C).

ebmpapst

Motorldngen (mm)

Typ L
BCI63.25 | 95+0,5
BCI63.55 & 125+0,5

50+0.1
4001

M4x8 tief (4x)

3,7x8 tief (4x)

35

56

Auf Anfrage andere Wellen-
maBe und Wellenabgang
rechts oder beidseitig.

33.5

35 30=01 3.5
N0 b
pPC—4¢ =

aI: | &

<

el

o

@ )

M4x8 tief (4x)

Scheibenfeder 3x5

\J B DIN 688A

28

131
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BCI-Bremse
24V DC

— Die Federkraftbremse ist eine Einscheibenbremse mit 2 Reibfléachen.

Das Bremsmoment erzeugen mehrere Druckfedern durch Reibschluss.

Gelost wird die Bremse elektromagnetisch. Das Bremsen erfolgt im unbestromten Zustand.
— Schutzart IP 00
— Isolierstoffklasse F.

BFK 457-01 BFK 457-02 BFK 457-03

Nennleistung* w 5,0 6,6 9,0

Bremsmoment™* Nm 0,12 0,25 0,50 |
Einschaltzeit ms 11,0 8,0 12,5 |
Ausschaltzeit ms 17 17 18 |
Maximaldrehzahl min-t 5000 5000 5000 |
Gewicht kg 0,20 0,25 0,40 |
d mm 37,0 47,0 56,0 |
L1 mm 31,3 31,0 31,8 |
L2 mm 36,8 37,2 38,0 |
Motortyp™** BCl 42 BCl 52 BCI 63 |

* Spulenleistung bei 20 °C.

** Bremsmoment bezogen auf eine Drehzahl von 100 min-1.

*** Bremsanbau bei Solomotoren und Motoren mit Schneckengetriebe auf Anfrage.
Fiir alle anderen Ausfiihrungen kurzfristig lieferbar.

B-Seite des Motores

40020
N o 72
—— ————————
g (offene Litzen)
A

— ——— ©
Q
Hinweis:
Y Es kann jeweils nur eine Anbau-

. komponente (Bremse oder Geber)
- = = . an die Motoren montiert werden.
-

<@
- Lo
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BCI-Sensorik

BCI Magnetgeber PMG 2-2, PMG 2-4, PMG 2-12

Informationen

- Magnetischer Impulsgeber fiir Gleichstrommotoren.

- Der Geber ist fiir die Drehzahlerfassung, Drehzahlregelung und Positionierung in Verbindung E
mit einer geeigneten Elektronik konzipiert. s
- Der Drehgeber arbeitet beriihrungslos und verschleiBfrei tiber 2 Hall-Sensoren. %
Die Sensoren sind um einen Magneten positioniert und erzeugen zwei um 90° versetzte =3
Rechtecksignale.
- Die Gebereinheit ist mit dem Motor verschraubt. Der elektrische Anschluss erfolgt (iber
Litzen. =
- Schutzart IP 40. g
S
=
s
(=]
(-4
=

Nenndaten

Typ PMG 2-2, PMG 2-4, PMG 2-12 z
Impulszahl Z 2,4 und 12 Impulse pro Umdrehung (Kanal A und B) E
Ausgangssignal A B 2 Rechteck-Impulsfolgen 90 ° + 15 °, bei 12 Impulsen + 40° elektr. Phasenversatz E
Impulsverhaltnis Impuls : Pause = 180° : 180° = 10°, bei 12 Impulsen + 25°
Flankensteilheit Anstieg <400ns (U=12 VDC,RL=28200)
Abfall <400ns (U=12 VDC,CL=20pF)
Ausg.-Laststrom st <12mA (U=12 VDO) _§
Ausfiihrung der Elektronik Open-collector-Ausgangsstufe mit internem Pull-up-Widerstand E?
Versorgungsspannung: Ug = 4,5 bis 24 V DC (verpolsicher) <
Ausgangsamplitude: U,y < 0,4V (bei 12V DC +20 mA)
Elektr. Anschluss 4 Einzellitzen AWG 24, 500 +30 mm lang
Litzenenden abisoliert und verzinnt 7 = 2 mm
Belegung Farbe rot: Ug=+5V ...24V | gelb:A-Kanal | schwarz: GND | grin: B-Kanal
Temperaturbereich -20°C bis +85 °C :g:
Gewicht 0,03 kg =
2
o Typ PMG 2-2 PMG 2-4 PMG 2-12
e Akanal BCI42.25 | 9314225200 | 9314225201 | 9314225202
SEERREEREEE BCI42.40 | 9314240200 | 9314240201 | 931 4240 202
m— B-Kanal BCI52.30 | 9315230200 | 9315230 201 931 5230 202 _§
— - BCI 52.60 | 9315260200 | 9315260 201 931 5260 202 §
o clextrischer BCI63.25 = 9316325200 = 9316325201 | 9316325 202 S
0
BCI 63.55 | 9316355200 & 9316355 201 931 6355 202

Diagrammverlauf bei
=D ==H Hi= Drehrichtung der Welle
im Uhrzeigersinn. Blick-

richtung auf Motorwelle.

=
[
T
2
=]
e
o
<

—_— 18
500 *+30 A
o Hinweis:
% N ) =
g 740 Es kann jeweils nur eine Anbau- 5
——— =
komponente (Bremse oder Geber) =
/ N (| | an die Motoren montiert werden. %
/ 3
& |
4 Litzen ANG24
Litzenenden abisoliert
und verzinnt \B-Se\te des Motors
=
%)
(=]
=
=1
=
ebmpapst 5
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Nenndaten

Typ

Impulszahl
Ausgangssignal
Grenzfrequenz
Versorgungsspannung
Stromaufnahme

Abweichung der
Pulsbreite

Abweichung der
Phasenverschiebung

Elektrischer Anschluss
Steckertyp.

Belegung

-
elektrisch :

AS

AMP
Berg

Molex
Pin

A-Kanal

/ ‘ \ B-Kanal

134

BCI-Sensorik

Encoder HEDS 5500

— Optoelektronischer 2-Kanal-Winkelschrittgeber. Durch eine entsprechende Auswertung in
einer externen Steuerung wird eine Auflésung von max. 2048 Inkrementen pro Umdrehung
erreicht.

— Der Drehgeber arbeitet beriihrungslos und verschleiBfrei. Mittels einer Leuchtdiode vor einer
metallischen Encoderscheibe und einem Fotodioden-Array erfolgt die Drehwinkelauflésung.

— Optional: Varianten mit anderen Geberauflosungen auf Anfrage lieferbar.

512 Impulse pro Umdrehung (Kanal A und B), andere Impulszahlen auf Anfrage!
2 Rechtecksignale, (90° Phasenverschiebung; TTL kompatibel)

100 kHz

+5V+10%

typ. 17 mA (max. 40 mA)

typ. 5° bezogen auf P = 90° Pulsbreite

(elektrisch bei Ug =5V und 25° C)

typ. 7° bezogen auf S = 90° Phasenverschiebung zwischen Kanal A und B
(elektrisch bei Ug = 5V und 25° C)

103686-4 oder 600442-5

65039-032 / 4825-000

oder 65801-034

2695 / 2759

1:Ground | 2:frei | 3:A | 4:Ug | 5:B

HEDS fiir Solomotoren und Schneckengetriebe-Motoren auf Anfrage. Fiir alle anderen
Ausflihrungen kurzfristig lieferbar.

Hinweis:

Es kann jeweils nur eine Anbau-
komponente (Bremse oder Geber)
an die Motoren montiert werden.

ebmpapst
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